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Right Sensor 삭제
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Class Diagram Before

Right Sensor 삭제

SensorController의 
getRightState() 함수 삭제

SensorProvider 인터페이스의 
getRightState() 함수 삭제

새로운 상태 저장 변수 추가
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Before
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Right Sensor 삭제로 인해 
Sensor, Motor 테스트 강화


특히 Sensor는 좌측 센서의 
중요성이 더 커졌으므로 좌
측 센서에 대한 테스트를 더 
많이 함


Motor는 원래 우회전이었지만, 
로직이 좌회전으로 바뀌면서 많
은 부분 수정



Test Coverage
이전에 안 했던 테스트 커버지리 
수행

전반적으로 높은 테스트 커버리
지를 보여줌
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최초 프롬포트



발견한 문제점
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요구사항 분석



요구사항 분석



요구사항 반영



변경사항 분석
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피드백 반영



피드백 반영



class diagram 변화
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Summary & 
Trouble Shooting



Oracle

FrontSensor를 통해 오른쪽 장애물 여부를 알 수 
있도록 방향 결정 로직을 변경함.



기존 EventBus 구조에서 RightSensor가 사용된 
부분을 삭제하고, 방향 결정 로직만을 변경하는 
것으로 해결함.



Cleaner, Sensor, Motor로 각각 분리를 해두었기 
때문에 기존 코드의 여러 함수들 중 실질적으로 
변경이 적용된 함수는 AvoidObstacle과 Move로 
2개만 변화됨.

Vibe Coding 변화량



Vibe coding

기존 Vibe coding을 진행한 산출물이 
Simulator와 RVC간의 결합성이 너무 높아
서 RightSensor 제거가 원활하게 수행되지 
못했음.



그래서 Simulator와 RVC간 분리를 하는 
Refactoring을 먼저 진행한 후에 
RightSensor를 제거한 Avoid로직 수정을 
진행함.



두 코드 내용 비교

Oracle와 Vibe Coding간의 차이점과 수정 사항을 파악
하여 더 나은 구조를 모색함



이를 통해 나온 문제점으로 Vibe Coding을 통해 나온 
RVCcontroller는 Oracle와 달리 Cleaner와 Motor가 분
리되어 있지 않다는 점을 꼽고 해당 사항에 대해 수정을 
진행함.



결론적으로 이전 작업물에서 지켜지지 않던 SOLID의 단
일 책임 원칙이 어느 정도 지켜지고 보다 직관적인 코드
가 되었음



Oracle vs Vibe

Oracle 코드는 오랜 기간 고민하면서 나온 구조이기 때
문에 조원 모두가 구조를 명확하게 인지하고 있었고, 어
떤 부분을 고쳐야할지 바로 알고 수정하였음.



좌우 확인 후 뒤로가는 요구사항에 대해서 어떻게 해야 
올바르게 동작할지 로직을 짜는 과정에 대부분의 시간을 
소요함.



이후 코드 및 테스트에서는 별 다른 시간 소요 없이 마무
리를 할 수 있었음



변경사항이 크게 없다는 것이 제일 중요함

Vibe Coding의 코드를 AI가 짜주고 결과물에 대해서 컨
펌만 진행해왔기 때문에 요구사항에 대해 어떤 부분을 변
화시켜야할지 인지하고 있지 못했고, AI에게 모든 일을 
일임시키니 수정된 부분이 여러 있어 확인하는데 시간이 
오래 소요되었음.



변경된 요구사항을 전달하는 것만으로 짧은 기간만에 수
정이 완료되었으나, 코드가 직관적이지 않고 사람이 파악
하기 힘든 부분이 다소 있었음



이에 따라 코드를 쉽게 풀어서 표현한 문서나 보조 도구
가 있는 것이 중요하다는 것을 깨달음



Oracle vs Vibe

Oracle와 Vibe coding 둘 다 State 변수를 통해 
RightSensor 제거 상황을 해결했다는 점은 동일하나



Oracle 코드보다 훨씬 단순하게 Vibe coding 코드가 작
성되어 있어서 문제가 분명 있을 것이라 생각하고 코드를 
전부 확인함.



그 과정에서 FrontSensor가 Interrupt로써 처리되고 있
지 않음을 확인함.

FrontSensor 값을 받아오는 함수의 이름을 
FrontObstacleInterrupt라고 명명하여 발견이 어려웠
음.


